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Yönet�m Kurulu Başkanı & Proje Takımı L�der�
IEEE İstanbul Beykent Ün�vers�tes� Öğrenc� Kolu

Öğrenc� kolunun kurumsallaşması ve sürdürüleb�l�rl�ğ�n� sağlamak amacıyla yen�den yapılanma sürec�n� başlattım ve
organ�ze ett�m.
IEEE çatısı altında ASH Rover takımını kurdum ve European Rover Challenge odağında Phoen�x Projes�ne l�derl�k ett�m.
IEEE ve d�ğer organ�zasyonlarla �ş b�rl�ğ� yaparak gerçerkleşen tekn�k etk�nl�kler, sem�nerler ve projeler� planladım.

Süreç İy�leşt�rme Üyes�
M�rmaksan

Kal�te kontrol departmanı �le gereks�n�mler anal�z ed�p süreçler� �y�leşt�rme stratej�ler� gel�şt�rd�m.
Ş�rket �ç� ve dışı toplantılar organ�ze ederek süreç �y�leşt�rme projeler�n�n �lerlemes�n� sağladım.
Üret�m süreçler�n� anal�z ederek ver�ml�l�k artırma fırsatları sundum.

IGT OPS Takım Üyes�
AIESEC İstanbul

Gelen değ�ş�m programı üyeler�n�n süreçler�n� tak�p ederek “Rea” statüsüne er�şmeler�n� sağladım.
Uluslararası kom�telerle yapılan “IR CALL” toplantıları �le kom�te �l�şk�ler�n� güçlend�rd�m.
Gelen taraflı aday değ�ş�m üyeler�n�n ön mülakatlarını aldım. Aday üyeler�n Türk�ye’ye gel�ş tar�h�, adayla �lg�lenen f�rmalar
ve �ş fırsatları hakkında görüştüm. 
Aday ve AIESEC partnerler� arasında b�lg� alışver�ş� sağladım. 

Üret�m Mühend�s�
M�rmaksan

Sol�dWorks kullanarak üret�m süreçler�ne uygun tekn�k res�mler tasarımlar hazırladım.
CNC üret�m süreçler�n� gözlemleyerek CAM yazılımı (HSM Works) �le �şleme stratej�ler� gel�şt�rd�m.
Üret�m tekn�kler�, malzeme tedar�ğ� ve �şlem süres� doğrultusunda f�yat anal�z çalışması çıkardım.
Sahada üret�m süreçler�n� tak�p ederek kal�te kontrol süreçler�ne destek verd�m.
Üret�m hattında karşılaşılan sorunlara yönel�k çözüm öner�ler� �le süreç �y�leşt�rme çalışmalarına katkıda bulundum.
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2019 yılında F�rst Lego League’de kaptanlık ve robot sorumluluğunu üstlend�ğ�m Bat-X#759 takımı �le “Ulusal
Turnuva Hakkı” ve “Programlama Ödülü” kazandık. 2022 yılından �t�baren her yaz M�rmaksan’da farklı
poz�syonlarda toplamda 9 ay çalışma fırsatı buldum. Bu deney�m, �let�ş�m, planlama ve sorumluluk kavramlarının
profesyonel hayattak� önem�n� anlamamı sağladı. AIESEC ve IEEE organ�zasyonlarında l�derl�k ve etk�nl�k
planlama becer�ler�m� gel�şt�rd�m. 2023 yılında İstanbul’da düzenlenen Teknofest’te mekan�k ek�p l�derl�ğ�n�
yaptığım AG Team �le derece elde ederek öneml� b�r başarıya �mza attık. Bu takım, 1 yıl süreyle Yönet�m Kurulu
Başkanı olduğum IEEE İstanbul Beykent Ün�vers�tes� Öğrenc� Kolu’nun b�r parçasıydı. Ek�m 2024’ten �t�baren;
önces�nde başlamış olduğum 6 Serbestl�k Dereces�ne Sah�p Robot Kol projes� üzer�nde çalışıyorum. Odak
noktamda görüntü �şleme, mak�ne öğrenmes� ve robot�k alanlarında k�ş�sel ve profesyonel olarak �lerlemek.

[ 06/2024 - 09/2024 ]

[ 09/2023 - 01/2024 ]

[ 06/2023 - 09/2023 ]

[ 08/2023 - 10/2024 ]

[ 01/09/2021 - Halen ]
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PROJELER

DİJİTAL BECERİLER

DİL BECERİLERİ

BAT-X
2019 yılında B�l�m Kahramanları Derneğ�’n�n düzenled�ğ� F�rst Lego League turnuvalarına kaptanı olduğum BATX#759 takımı
�le katıldık. Yerel turnuvalarda takımca gösterd�ğ�m�z performans ve robotta düzenled�ğ�m değ�şken açı algor�tması �le
“Programalam Ödülü” ve “Ulusal Turnuva Hakkı” elde ett�k.

Phoen�x Rover
IEEE Beykent Ün�vers�tes� Öğrenc� Kolu bünyes�nde Takım L�derl�ğ�n� yaptığım; 2025 yılında düzenlenecek olan ERC
(European Rover Challenge) ve 2024 yılında düzenlenecek olan Teknofest �ç�n IEEE İstanbul Beykent Ün�vers�tes� Öğrenc�
Kolu bünyes�nde gel�şt�rd�ğ�m�z �nsansız keş�f ve kara aracı projes�. Projede geçm�ş yıllardan var olan mekan�k b�lg�lm�n
dışında yazılım ek�b�ne de öncülük ett�m. Yapay zeka b�lg�sayarı Jetson Or�n Nano �le ROS2 framework’ü kullandık.

Da�ly Follow-Up
Yazılım Mühend�sl�ğ� l�sans eğ�t�m�mde Mob�l Programlama ders�m �ç�n kodladığım günlük tak�p ve anımsatıcı uygulaması.
Kullanıcı dostu b�r arayüz �ç�n XML tabanlı �şaretleme d�l� ve sorunsuz b�r ver� �şleme �ç�n SQL�te kullandım. Andro�dStud�o
üzer�nden Java kullanarak tamamladığım projem ver�tabanı yönet�m� ve mob�l uygulama konusunda ben� gel�şt�rd�.

CNC Programlayıcı
M�rmaksan

CNC d�k �şlem merkez�nde 3 eksen CNC programlamayı öğrend�m ve uyguladım.
Tekn�k res�m okumayı öğrend�m.
Malzeme kal�teler� ve �şleme yöntemler� hakkında b�lg� ed�nd�m.

Türkçe : Anad�l

İng�l�zce : B2 Arnavutça : A1

Agr�cultural Unmanned Ground Veh�cle
IEEE İstanbul Beykent Ün�vers�tes� Öğrenc� Kolu'nun bünyes�nde bulunan AG-Team �le 2023 yılında İstanbul'da düzenlenen
Teknofest'te "Tarımsal İnsansız Kara Aracı" kategor�s�nde yaklaşık 300 takım arasından f�nal�st dereces� elde ett�k. Aynı
zamanda proje takımı mekan�k ek�p l�derl�ğ� görev�n� üstlend�m.

Proje Takımı Mekan�k Ek�p L�der� 
IEEE İstanbul Beykent Ün�vers�tes� Öğrenc� Kolu

Tarımsal İnsansız Kara Aracının tasarımı, üret�m� ve montajında yer aldım.
Mekan�k ek�b�n tasarladığı parçaların üret�lebl�rl�k anal�z� çalışmalarını sağladım.
Yarışma sürec�nde sahada akt�f görev alarak Tekn�k destek sağladım.

EwA Organ�zasyon Kom�tes� Başkan Yardımcısı

AIESEC İstanbul

Stantlarda rol alıp potans�yel katılımcılarla b�re b�r �let�ş�me geçt�m. K�ş�lere etknl�k hakkında b�lg�ler verd�m ve katılmalarını

sağladım.

Etk�nl�k günü koord�nasyon sağlayarak operasyonel süreçler�n sorunsuz �lerlemes�n� sağladım.

6RK | 6 Serbestl�k Dereces�ne Sah�p Robot Man�pülatör
Mekan�k tasarımı, elektron�k bağlantıları ve kontrol yazılımı da dah�l olmak üzere 0'dan oluşturduğum normal şartlarda yan
proje olarak tuttuğum ama zamanla projen�n kapsamından dolayı da ana proje hal�ne gelen ve güncel olarak “Yazılım
Mühend�sl�ğ� B�t�rme Projes�” olarak l�sans eğ�t�m�me dah�l ett�ğ�m robot kol projes�. Akt�f olarak yazılım ağırlıklı b�r �ş planına
sah�p.

Java (İler� Sev�ye) | C++ | Python | HTML | C# (ASP.NET MVC) | L�nux (Ubuntu, Kal�) |
Sol�dWorks(İler� Sev�ye) | HSM Works (İler� Sev�ye) | ROS2 | Andro�d Programlama | Ardu�no |
PHP | Amazon Web Serv�ces (AWS)

[ 06/2023 - Halen ]

[ 11/2024 - 12/2024 ]

[ 09/2023 - 08/2024 ]

[ 09/2022 - 04/2023 ]

[ 10/2018 - 04/2019 ]

[ 10/2022 - 08/2023 ]

[ 09/2022 - 01/2023 ]

[ 06/2022 - 09/2022 ]


